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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegbtowej Specyfikacji TechniczpSST)

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej wymagania dotyce wykonania i odbioru robét,
prowadzenia robot zwranych z wykonaniem zadania inwestycyjnego pbostosowanie
slusarki okiennej i drzwiowej dla potrzeb oddymiania w budynku biurowym przy ul. |
Brygady w Stargardzie Szczediskim” zgodnie z zakresem robot przedstawionym w Progekci
Budowlanym i przedmiarze robat.

Podstaw opracowania niniejszej SSh Brojekty Budowlane, przepisy obaaujacego prawa,
normy i zasady sztuki budowlane;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok Projektu Budowtp i przedmiaru robot jako pomocnicza
dokumentacja przetargowa przy zlecaniu i realizagbo6t — roboty rozbiérkowe -
Dostosowanieslusarki okiennej i drzwiowej dla potrzeb oddymianiaw budynku biurowym
przy ul. | Brygady w Stargardzie Szczeaiskim.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Niniejsza SST obejmuje swym zakresem rozhidrkgodnie z projektem budowlanym ) :
Niezbgdnych rozbidrek dla wykonania projektowanych rofeshontowych w istnigcym
gudyn u,wt rr;(przebu:la, rozbiérkcianek dziatowych z ptyt gipsowo-kartonowych,

emonta stolarki.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce Robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.1. Przekazanie terenu Budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa do opracowania przewykonawce
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.3. Zgodnd¢ Robot z Dokumentacy Projektowag i ST
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne”.

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.



1.4.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robét
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne”.

1.5. Wspolny Stownik Zamowi@é (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robét

Dziat

Grupa

Klasa

Kategoria

Nazwa

45.000000-+
7

Roboty budowlane

451.00000-+
8

Przygotowanie terenu pod budow

4511.0000+
1

Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki
obiektéw budowlanych; roboty ziemne

45111.0001

8

Roboty w zakresie burzenia, roboty
ziemne

45111.1001

9

Roboty w zakresie burzenia

45111.200-

0

Roboty w zakresie przygotowania teren
pod budow i roboty ziemne

45111.2131

4

Roboty w zakresie oczyszczania terenu

45111.220-

6

Roboty w zakresie usuwania gruzu

45111.2301

9

Roboty w zakresie stabilizacji gruntu

45111.291+

4

Roboty w zakresie zagospodarowania
terenu

45113.0001

2

Roboty na placu budowy

1.6. Okreslenia podstawowe
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Materialy z rozbiorki

Materiaty pochodazce z rozbiorki naley usura¢ z placu budowy i przewi€¢ w miejsca



przeznaczone do ich sktadowania zgodnie z punkt@ml4ansport materiatow.

2.2.1. Sktadowanie materiatow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprz;t ktory moze by uzyty do wykonywania robot (podstawowy)

samochod samowytadowczy

- samochod skrzyniowy

- zuraw samochodowy

- wyciag

- samochdd dostawczy do 0,9 t

- samochdd skrzyniowy do 5t

- samochdéd samowytadowczy do 5t

- samochdd samowytadowczy 5 — 10 t

- sprzarka powietrza przewmna spalinowa

- zestaw spawalniczy tlenowo-acetylenowy

3.3. Pozostaly spret i sprzet zamienny
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatow

4.2.1. Gruz i materiaty sypkie

Moga by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, posiadaymi szczelne dno i boki oraz
plandek do zabezpieczenia przed spadaniem, rozpylenierrialéiwv w czasie transportu.
Wykonawca zobowdzany jest przediy¢ Zamawiagcemu dokument przekazania gruzu i
materiatéw sypkich do punktu sktadowania odpadddadvanych zawierapy nazwe materiatu

i ilosc.

4.2.2. Materiaty niebezpieczne dldrodowiska

Materiaty niebezpieczne dkxodowiska (papa, eternit itp.), ktére mogptyna¢ szkodliwie na
srodowisko naley przewozé szczelnymirodkami transportu do miejsca utylizacji. Wykonawca
zobowhzany jest przedioy¢ Zamawiajcemu dokument przekazania tych materiatéw do
utylizacji, zawierajcy nazve materiatu i ilGgc¢.

4.2.3. Stal i elementy stalowe
Stal i elementy stalowe nale przewozé srodkami transportu przystosowanymi do przewozu
tego rodzaju materiatéw. Przesame elementy stalowe nalezabezpieczyprzed spadaniem ze



srodka transportu oraz przed przesuwaniem i ewemyoal spowodowaniem szkod u 0soOb
trzecich.

Wykonawca zobowizany jest przedio/¢ Zamawiagcemu dokument przekazania stali i
elementéw stalowych do punktu skupu ztomu zawiesanazwe materiatu i ilg¢.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgadnie z umow oraz za jaké
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot,chazgodné¢ z dokumentagj projektows,
przedmiarem robdét, wymaganiami niniejszej specyifikd®ZJ, projektu organizacji rob6t oraz
poleceniami Inspektora nadzoru.

Roboty rozbiérkowe naky wykonywa na podstawie dokumentacji projektowej. Teren na
ktorym prowadzone as roboty rozbiérkowe musi kty ogrodzony i oznakowany tablicami
ostrzegawczymi. Przed rozpeckEm robo6t rozbiorkowych obiekt nale odlaczy¢ od sieci
gazowej, cieplnej, elektroenergetycznej, teletexdmej, wodocigowej i kanalizacyjnej.
Zabronione jest prowadzenie robétgé istnieje maliwosé przewrdcenia agci konstrukcji
obiektu przez wiatr. W czasie prowadzenia robobi@kowych zabronione jest przebywanie
ludzi na nkszych kondygnacjach. Do usuwania gruzu halstosowd zsuwnice pochyte lub
rynny zsypowe, ktére powinny ntieeabezpieczenie przed wypadaniem gruzu. Zabrorjeste
przewracanidécian lub innych cgci obiektu przez podkopywanie i podcinanie.

W czasie prowadzenia robot rozbiorkowych sposobamechanizowanymi wszystkie osoby i
maszyny powinny znajdowasi¢ poza stref niebezpieczn W czasie wykonywania robot
rozbiérkowych sposobem przewracania, diéggamocowanych lin powinna Bytrzykrotnie
wigksza od wysok&i obiektu.

5.2.Kolejnosé czynndici przy rozbidrce

5.2.1. Kolejnos¢ prac rozbiérkowych

Proponuje si nastpujaca kolejnas¢ wykonywania robot

a) rozebranie stolarkisiusarki drzwiowej i okiennej,

b) rozebranigcianek dzialowych w przestrzeni weja do budynku, na parterze,
c) rozkucie otworow drzwiowych ciankach dziatowych

d) pozostate, niezioine do wykonania projektowanych prac, rozbiorki.

5.3. Zakres prac rozbiérkowych
- elementy murowe murowane w niegdinym zakresie
- demonta stolarki drzwiowej i okiennej w zakresie okienym w projekcie
- rozbiorkascianek dziatowych z ptyt gipsowo-kartonowych
- gruz z wywozem na sktadowisko
- papa, eternit jak i inne materialy niebezpiecznélggap obowihzkowej utylizacji w
wyspecjalizowanym zaktadzie

UWAGI

Przy pracach rozbiorkowych magastosowanie ogoélnie obawujace przepisy bezpiecastwa i
higieny pracy dotycxce rob6t budowlanych. W czasie prowadzenia praezpdlezwzgédnie
stosowé wszystkie przewidziane przy tych robotachadzenia zabezpieczgie i ochronne.

5.4. Objazdy, przejazdy, organizacja ruchu, rozbidki i odtworzenia
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdine”.



5.5. Zalecenia przy prowadzeniu prac rozbiorkowych

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia rob6t rozbiérkowych na podstadecyzji
wydanej przez wikxiwy organ. Roboty rozbiorkowe wkiszych lub bardziej skomplikowanych
obiektéw budowlanych natg prowadzé na podstawie dokumentacji projektowej i projektu
organizacji robot, ktorego zakres Wykonawca musgoanic z Inspektorem Nadzoru
Inwestorskiego.

Prace rozbiérkowe natg rozpoca¢ od oznakowania terenu rozbiorki.

Rozbidrlke nalery przeprowad#i recznie i przy ayciu drobnego spetu mechanicznego. Nie
wolno sktadowéa materiatdw pochodych z rozbidrki na stropie rozbieranego obiektu.
Pozostate materiaty w zateosci od ich rodzaju magzost& przeznaczone do odzysku — np.
cegta, gruz, drewno.

Rozbiorki naley przeprowadz z terenu wlasnego. Wszelkie materialy rozbidrkoveery
gromadzt na terenie wtasnym.

Po zakaczeniu prac rozbiorkowych teren nateuporzdkowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady og0lne

6.1.1. Program Zapewnienia Jakgci
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

6.1.2. Zasady kontroli jakaci robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.3. Badania i pomiary
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdine”.

6.1.4. Raporty z bada
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdine”.

6.1.6. Certyfikaty i deklaracje
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.7. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdine”.

b) Rejestr obmiarow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

c) Dzienniki laboratoryjne
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdine”.



d) Pozostate dokumenty
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

e) Przechowywanie dokumentéw budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdine”.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przysipieniem do robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

7.2. Zasady okrdélania ilosci robot i materiatow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

Roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru robat:
a) odbiodr robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu

b) odbidr czsciowy

c) odbior ostateczny

d) odbiér pogwarancyjny

8.2. Odbidr robdt zanikajacych lub ulegapcych zakryciu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

8.3. Odbidr czsciowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne”.

8.4. Odbior ostateczny robot rozbiorkowych
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne”.



8.4.2. Dokumenty odbioru ostatecznego
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.5. Odbidr pogwarancyjny
Nie wysgpuje przy wykonywaniu robot rozbiorkowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-86-B-02480 - ,,Grunty budowlane. Oklenia, symbole, podziat i opisy gruntéw”.

PN-81/B-03020 - ,,Grunty budowlane. Posadowieniedmézednie budowli. Obliczenia
statyczne i projektowanie”.

PN-68/B-06050 - ,Roboty ziemne budowlane. Wymaganieakresie wykonania i
badania przy odbiorze”.

PN-92/B-10736 — ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte plaewodow wodoaigowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonahia.

PN-87/B-01100 - ,,Kruszywa mineralne. Kruszywa skaPodziat, nazwy i okékenia”.

PN-EN 474-1 do 474-6:1999 — Maszyny do roboét ziechny Bezpieczestwo
—Czs¢1do6

PN-EN 474-7 do 474-10:2000 — Maszyny do rob6t zigrhn- Bezpiecagstwo
— Czs$¢ 7do 10

PN-90/B-1450I - , Zaprawy budowlane zwykle”.

PN-86/B-01802 - ,,Antykorozyjne zabezpieczenia w bwahictwie. Konstrukcje
betonowe zelbetowe. Nazwy i okéenia”.

BN-77/893 |-12 -,0znaczenia wskaika zagszczenia gruntu”.

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.



